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Agroforesterie: |'arbre est-il bénéfique a la brebis ? Données de géolocalisation en
environnement arboré:
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Calcul des indicateurs « relatifs » de qualité: distance,

, : o : : vitesse (macro Excel ©Microsoft)
Données GPS brutes Correction différentielle Conversion Lambert 93

(coordonnées géographiques) (MobileMapper Office ©Thales) (Convers3.dll ©Eric David) Visualisation (ortho-image IGN)

& calcul des indicateurs « absolus » de qualité :
position, surface

(macro imagel - https://imagej.nih.gov/ij/)

GPS station de base

Lat. 45.718235° ' A +\5 -‘
Long. 3.021739°

Alt. 906m
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Précision « métrigue » non Utiliser logiciel SIG et Evaluer RADAR 2D et

assurée sous les arbres Extraire temps/fréquence package R pour GPS-PPP pour
Haute résolution (1pt/s) dans zone d'intérét (arbre, convertir trace GPS en améliorer précision

nécessaire pour évaluer qualité abreuvoir, pierre asel...) comportement (projet suiRAvi / iSite)
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