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L'activité Indicateur de l'état de santé et du comportement maternel des truies

Objectif : enregistrement automatisé des postures des truies en maternite
pour la détection de perturbations dans l'activité, en lien avec la mise bas
Moyen : un dispositif pour le suivi simultané de 2 truies
un ethogramme sur lequel les opérateurs se sont entraines avant utilisation pour
standardiser 'annotation (réduire la variance liée a la perception des postures)
une base de données annotées
un algorithme de prédiction, de type réseau de neurones, entrainé sur 70% de la BDD
et testé sur les 30% restant

Résultat Un logiciel genéerique pour divers elevages et conditions
avec une tres bonne qualité de prédiction

91,8% des préedictions donnent la bonne posture
91,9% des images ou la posture est bien predite

Perspectives Repérer les pics d'activité autour de la mise bas
Anticiper les difficultés de mise bas
Définir des criteres d'intérét pour la selection
de truies plus maternelles

Conclusion : un outil efficace pour le suivi en temps réel de

l'activite des truies bloquees autour de la mise bas
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